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El grupo estudiantil Soft Tech en conjunto con el Hybrid Soft Robotic Lab, otorga el

RECONOCIMIENTO

Diego Gerardo Sanchez Moreno

Por presentar la ponencia “Locomocion de un robot deformable tipo crawling” en el
foro de investigacion Exploring Soft Robotics: Student Research Forum, llevado a
cabo el 4 de diciembre del 2024 en el Tecnolégico de Monterrey, Campus Querétaro
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